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De veranderlijk rechtlijnige beweging 
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De veranderlijk cirkelvormige beweging 
a wordt α ; s wordt ϕ; v wordt ω 

α = hoekversnelling / hoekvertraging in rad/s² 

ϕ (theta) = doorlopen hoek in rad 

ω = hoeksnelheid in rad/s 
 

versnelling vertraging 
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an = ω² . r 
 

ϕ  ω  
360° = 2.π rad = 1 tr 

1 rad = 360/(2. π)° = 180 / π ° rad/s =  
2 . π . tr/min 
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